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    ملخص            

 التشتت بسبب المياه  استغلل  ضرورياا في مجال حتى أو مثالياا حلا   الشرب مياه إمدادات مجال بعد في عن يعد التحكم            

لأغراض  المعدات مباني إلى الانتقال إلى الحاجة لأن معقولة غير المسافة فكرة فإن بعد عن الإدارة خلل من. المياه لهياكل الجغرافي

  بخصوصية يتميز الذي التحكم عن بعد والمراقبة إنشاء نظام  بتنفيذ و قمنا التجريبي. العمل هذا أثناء تظهر لا الصيانة أو التشغيل

  البعيدة والمحطات الرئيسية المحطة بين الاتصال إنشاء يتم أي ، المخصصة التقليدية الشبكات من بدلاا  الإنترنت شبكة من الاستخدام

.الإنترنت شبكة عبر  

  مهمان جانبان وهما  ، النظام موثوقية على يؤثر المقابل في ولكنه تكلفةال من كبير بشكل الإنترنت شبكة اختيار يقلل            

 هذه وبنية الإنترنت شبكة مرور حركة إلى ذلك ويرجع  ، يزداد الاستجابة وقت أن الواضح من . الاستجابة ووقت الأمان لدراسة

. المجال هذا تطوير في معينة مساهمة تقديم عملنا وسيحاول ، حديثة الويب تقنيات باستخدام الصناعية الأنظمة إدارة فكرة إن. الأخيرة  

SCADA, TIA PORTA الضخ, الشبكات,محطة   الكلمات المفتاحية             :   

Résumé : 

La télégestion dans le domaine d’alimentation en eau potable est une solution idéale voire 

impérative pour l’exploitation du fait de la dispersion géographique des ouvrages de l’eau. Par 

télégestion la notion de distance est absurde car le besoin de se déplacer sur les lieux des équipements 

pour des fins d’exploitation ou de maintenance ne figure pas Au cours de ce travail expérimental, nous 

avons réalisé un SCADA qui a comme particularité l’emploi du réseau Internet au lieu des réseaux 

dédiés classiques, c'est-à-dire que la communication entre le terminal principal et les terminaux 

déportés est établie via le réseau Internet. 

Le choix du réseau Internet réduit nettement le cout d’une application très lointaine mais en 

contrepartie il affecte la fiabilité du système, deux aspects importants à étudier la sécurité et le temps 

de réponse. Il est évident que le temps de réponse augmente, cela est dû au trafic du réseau Internet et 

à la structure même de ce dernier. L’idée de gérer les systèmes industriels par les technologies de Web 

est récente, notre travail va tenter de proposer une certaine contribution au développement de ce 

domaine. 

Mots clés : Station de pompage, réseaux, SCADA, TIA PORTAL. 

Abstract: 

Remote of control in the field of drinking water supply is an ideal or even imperative solution 

for operation due to the geographical dispersion of water structures. By remote of control, the notion 

of distance is absurd because the need to move to the premises of the equipment for the purposes of 

operation or maintenance does not appear. In this experimental work, we carried out a SCADA which 

has the specificity of use of the Internet network instead of conventional dedicated networks, i.e. 

communication between the main terminal and the remote terminals is established via the Internet 

network. 

The choice of the Internet network significantly reduces the cost of a very distant application 

but in return it affects the reliability of the system, two important aspects to study the security and the 

response time. It is obvious that the response time increases, this is due to the traffic of the Internet 

network and to the very structure of the latter. The idea of control industrial systems using Web 

technologies is recent, our work will attempt to offer a certain contribution to the development of this 

field. 

Keywords: Pumping station, net, SCADA, TIA PORTAL 
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Introduction générale : 

L’eau est le principal constituant des êtres vivants et l'élément indispensable à toute 

forme de vie. Sans eau, aucun organisme, qu'il soit végétal ou animal, simple ou complexe, petit 

ou gros, ne peut vivre. 

L’eau est très abondante sur notre planète. Elle est même probablement l’une des 

ressources les plus abondantes de la Terre et l’évolution de la vie humaine n’a pas exclus 

l’évolution d’exploitation et utilisation de cette ressource, d’abord le stockage de l’eau et puis 

les forages, les stations de pompage en arrivant aux stations d’épuration et dessalement de 

l’eau…etc. 

La télégestion désigne un ensemble de solutions technologiques permettant de piloter à 

distance des installations autonomes géographiquement dispersées. 

Par exemple, ceci et de manière basique permet à l'opérateur de la structure d'être averti 

en cas de problèmes techniques. Cependant, c'est loin d'être le seul avantage de ces systèmes, 

car ils savent également enregistrer le fonctionnement des équipements surveillés (pompes, 

vannes, etc.). 

Dans l'industrie de l'eau, la télégestion est née dans les années 1970 pour optimiser la 

combinaison de stations de pompage et de réservoirs d'eau potable. Ensuite, la transmission à 

distance n'est utilisée que pour démarrer ou arrêter le pompage par radio ou via une liaison 

filaire. Dans les années 1980, des alarmes à distance sont apparues, permettant aux stations de 

radio locales d'avertir les opérateurs de réseau de tout dysfonctionnement. L'étape suivante 

consiste à voir la réalisation de l'appareil. À travers l'état de l'appareil et son évolution dans le 

temps, la santé du réseau lui-même peut être comprise. 

Cette fonction peut être obtenue en enregistrant localement l'état des capteurs installés. 

De plus, les calculs d'équilibrage peuvent aider les opérateurs à effectuer une analyse 

opérationnelle. 

Toutes ces données deviennent consultables par le biais d’un poste central ou par un 

simple Minitel : soit une technologie conçue pour le grand public mais utilisée à des fins 

industrielles. Cette approche s’est largement pérennisée depuis, puisqu’en complément des 

modems RTC (Réseau téléphonique commuté), ont été adoptées des solutions comme le GSM 

(Global System for Mobile Communications) Data, l’ADSL (Asymmetric Digital Subscriber 

Line) et aujourd’hui le GPRS (General Packet Radio Service). Ainsi, de « serveurs Minitel », les 

équipements de télégestion sont devenus « serveur Web », c’est-à-dire utilisés grâce aux 

technologies Internet. 

Dans ce travail, où on va développer une étude sur la télégestion en alimentation en eau 

potable afin de modéliser un système de télégestion pour gérer le système d’adduction qui a un 

but de renforcer l’alimentation en eau potable de la ville de Nedroma la wilaya de Tlemcen a 

partir de réservoir 5000 m3 de béni khalled. L’étude va toucher la télégestion des stations de 

pompage et le remplissage et la vidanche des réservoirs.  

Les chapitres de ce mémoire sont comme suit : 

Le 1er chapitre comportera une recherche bibliographique sur la télégestion. 

Le 2ème chapitre est conservé pour la citation des matériels et logiciels nécessaires à la 

télégestion.   

Le 3ème chapitre est consacré aux programmations et implantations de système de télégestion. 
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