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 .حثي المدرسة
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 ملخص

أصبح منتشرا على نطاق  والأنظمة المعلوماتية الجغرافية  من الملاحظ في السنوات الأخيرة أن استعمال الاستشعار عن بعد

واسع، حيث يستعين به الخبراء كأداة للبحث ومتابعة الظواهر المختلفة على سطح الكوكب بدقة عالية، لا سيما رصد 

 التغيرات المناخية، والظواهر المتعلقة بمجال الفلاحة والموارد المائية وغيرها.

عن بعد في ميدان التزويد بالماء الشروب من خلال عرضنا  ارتأينا في هذا العمل تسليط الضوء على استخدام الاستشعار

لتقنيتين حديثتين من شأنهما اثراء هذا الميدان من خلال تقديم بدائل ناجعة في الكشف عن التصدعات في شبكات التزويد  

 .وتوزيع المياه الصالحة للشرب، الى جانب تسهيل دراسة المشاريع وتخفيض آجال تسليمها

 

Résumé  

On constate ces dernières années que l'utilisation de la télédétection et les SIG s'est généralisée. 

Les experts l'utilisent comme un outil de recherche et de suivi très précis de divers phénomènes 

à la surface de la terre, notamment le suivi des phénomènes de changement climatique. 

Impliquant l'agriculture, les ressources en eau et d'autres domaines. 

Dans ce travail, on propose de mettre en évidence les outils de la télédétection et son application 

dans le domaine de l'alimentation en eau potable en démontrant deux technologies modernes. 

Ces technologies vont enrichir ce domaine en fournissant des méthodes alternatives efficaces 

pour détecter les fissures dans les réseaux d'adduction et de distribution d'eau potable, en plus en 

en plus de faciliter l'étude des projets et de réduire les délais de livraison. 

 

Absruct  

In recent years, the use of remote sensing and SIG has become widespread. Experts use it as a 

tool for very accurate research and monitoring of various phenomena on the earth's surface, 

including monitoring of climate change phenomena, involving agriculture, water resources and 

other areas. In this work, we decided to shed light on the application of remote sensing in the 

field of drinking water supply by demonstrating two modern technologies. These technologies 

will enrich this field by providing effective alternative methods to detect cracks in drinking water 

supply and distribution networks, in addition to facilitating the study of projects and reducing 

delivery times. 
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Introduction générale 

La télédétection est une technologie qui utilise des capteurs pour « observer » et 

enregistrer le rayonnement électromagnétique émis ou réfléchi par une cible sans contact 

direct avec elle. Le traitement et l'analyse des informations véhiculées par le rayonnement 

enregistré permettent d'accéder à certaines propriétés de la cible : géométrie (position, 

forme et taille), optique (réflexion, transmission, absorption...) et physico-chimique 

(température, teneur en eau, Chlorophylle, qualité végétale, matière organique du sol, etc. 

Les applications de la télédétection continuent de se développer : arpentage et 

cartographie, géologie et exploration minérale, mais aussi suivi des cultures ou du couvert 

forestier, urbanisme, aménagement, génie civil, etc. 

Ce qui précède nous montre bien l’importance d’utiliser la télédétection dans de 

nombreux domaines, y compris les ressources en eau et l’alimentation en eau potable, où 

dans cette étude, nous avons mis en évidence deux techniques modernes : 

➢ Faire la cartographie par des drones. 

➢ Détection des fissures au niveau des conduites du réseau de distribution d’eau 

potable à travers des caméras surmontées sur un robot mobile.  

D'autre part, on a mentionné les  avantages de ces technologies dans le cadre de la 

réalisation des projets et de l'entretien régulier des conduites du réseau de distribution 

d'eau potable. 
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