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Résumé

On constate ces dernieres années que I'utilisation de la télédétection et les SIG s'est généralisée.
Les experts l'utilisent comme un outil de recherche et de suivi tres précis de divers phénoménes
a la surface de la terre, notamment le suivi des phénomeénes de changement climatique.
Impliquant I'agriculture, les ressources en eau et d'autres domaines.

Dans ce travail, on propose de mettre en évidence les outils de la télédétection et son application
dans le domaine de I'alimentation en eau potable en démontrant deux technologies modernes.
Ces technologies vont enrichir ce domaine en fournissant des méthodes alternatives efficaces
pour détecter les fissures dans les réseaux d'adduction et de distribution d'eau potable, en plus en
en plus de faciliter I'étude des projets et de réduire les délais de livraison.

Absruct

In recent years, the use of remote sensing and SIG has become widespread. Experts use it as a
tool for very accurate research and monitoring of various phenomena on the earth's surface,
including monitoring of climate change phenomena, involving agriculture, water resources and
other areas. In this work, we decided to shed light on the application of remote sensing in the
field of drinking water supply by demonstrating two modern technologies. These technologies
will enrich this field by providing effective alternative methods to detect cracks in drinking water
supply and distribution networks, in addition to facilitating the study of projects and reducing
delivery times.
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Introduction générale

Introduction générale

La télédétection est une technologie qui utilise des capteurs pour « observer » et
enregistrer le rayonnement électromagnétique émis ou réfléchi par une cible sans contact
direct avec elle. Le traitement et I'analyse des informations véhiculées par le rayonnement
enregistré permettent d'accéder a certaines propriétés de la cible : géométrie (position,
forme et taille), optique (réflexion, transmission, absorption...) et physico-chimique

(température, teneur en eau, Chlorophylle, qualité végetale, matiére organique du sol, etc.

Les applications de la télédétection continuent de se développer : arpentage et
cartographie, géologie et exploration minérale, mais aussi suivi des cultures ou du couvert

forestier, urbanisme, aménagement, génie civil, etc.

Ce qui précede nous montre bien I'importance d’utiliser la télédétection dans de
nombreux domaines, y compris les ressources en eau et I’alimentation en eau potable, ou

dans cette étude, nous avons mis en évidence deux techniques modernes :

» Faire la cartographie par des drones.
» Détection des fissures au niveau des conduites du réseau de distribution d’eau

potable a travers des caméras surmontées sur un robot mobile.

D'autre part, on a mentionné les avantages de ces technologies dans le cadre de la
réalisation des projets et de I'entretien régulier des conduites du réseau de distribution

d'eau potable.
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